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1. DATOS PERSONALES
APELLIDOS Y NOMBRES: CAPPELLETTO FUENTES, JOSE DE LA CRUZ C.l.: V-15.676.081 LUGAR DE NACIMIENTO: BARUTA, ESTADO MIRANDA, VENEZUELA
FECHA NACIONALIDAD FECHA INGRESO U.S.B. | No MOVIMIENTO PERSONAL DEDICACION AL INGRESO
12/11/1980 VENEZOLANO ABRIL 2007 EXCLUSIVA
2. EDUCACION UNIVERSITARIA
2.1 ESTUDIOS REALIZADOS
3 3 } 3 FECHA
INSTITUCION TITULO OBTENIDO AREA DE ESPECIALIZACION DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR | INGENIERO EN ELECTRONICO 14 | 09 | 98 | 20 | 05 | 04
] MAGISTER EN INGENIERIA 3
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR ELECTRONICA MECATRONICA 13 | 09 | 04 | 23 | 03 | 07
2.2 TRABAJOS DE GRADO (TESIS) Y POSTGRADO (TESIS, DISERTACION, ETC.)
TITULO DEL TRABAJO NIVEL INSTITUCION = FEfAHA . No DE FOLIO
“Disefio e implementacién de una interfaz grafica e ) )
inaldmbrica para el control remoto de un robot Pregrado UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR | 18 | 03 | 04
submarino”
Generador de modos de caminado para robot Maestria | UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR | 31 | 01 | 07

cuadripedo basado en principios neurofisioldgicos”
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3 ACTIVIDADES U.S.B.

3.1 PERSONAL ESPECIAL (CONTRATADO AUXILIARES DOCENTES Y DE INVESTIGACION ETC.)

FECHA
UNIDAD ACADEMICA CARGO Y DEDICACION DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
Departament.o d(_e Electrénica y Ayudante_Ace}Qemlco l. 9 horas, 15 09 04 15 12 06
Circuitos Dedicacién Exclusiva
3.2 PERSONAL ORDINARIO
FECHA DE INGRESO AL ESCALAFON | UBICACION FECHA CLASIFICACION No DE FOLIO
/A
UNIDAD ACADEMICA CATEGORIA FECHA CAMBIO DE DEDICACION
DESDE HASTA No DE FOLIO DEDICACION FECHA No DE FOLIO
D M A D M A °
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3.3 PERSONAL JUBILADO Y HONORARIO
FECHA DE OTORGAMIENTO UNIDAD ACADEMICA No DE FOLIO

r

OBSERVACIONES




4. ACTIVIDADES EN EDUCACION SUPERIOR

4.1 DOCENCIA
) AREAS O MATERIA(S) EN QUE FECHA
INSTITUCION CARGO DICTA CLASES DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | Egiﬁ%aa OArrﬂ“'teCt“ra del 01|10 | 04 | 10| 12 | 04
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC1723 — Circuitos Digitales 07 | 01 | 05| 15 | 03 | 05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC1281 — Lab de Mediciones 07 | 01| 05|15 | 03 | 05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC3514 — Robotica 01| 04| 05|15 |07 |05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC1177 — Electronica | 01 | 04 | 05 | 15 | 07 | 05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC1177 — Electronica | 01 | 09 | 05| 15 | 12 | 05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC3514 — Robotica 01|09 | 05|15 |12 | 05
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC2178 - Electronica Il 15 [ 01 | 06 | 15 | 03 | 06
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC2178 - Electronica Il 01 |04 |06 | 15 | 07 | 06
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | cE:S%ﬁa:j OArrﬂ“'teCt“ra del 01|09 | 06| 15| 12 | 06
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Ayudante Académico | EC3882 - Lab. de Proyectos 01 |09 | 06 |15 | 12 | 06
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE Eg%ﬁaa Qr?“'tecwra del 01|04 |07 |15 |07 |07
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC3514 - Robotica 01| 04|07 |15 |07 | 07
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC2111 — Sistemas Electronicos| | 01 | 09 | 07 | 15 | 12 | 07
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC3514 - Robotica 15 | 01 | 08 | 15 | 03 | 08
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC3514 - Robotica 15 | 04 | 08 | 07 | 07 | 08
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC2286 — Mediciones Electricas 15 | 04 | 08 | 07 | O7 | 08
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC2112 - Electronica Il 15 |1 09 | 08 | 12 | 12 | 08
UNIVERSIDAD SIMON BOLIVAR Profesor Asistente a DE EC6816 - Topicos Especiales 15 | 09 | 08 | 12 | 12 | 08
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4.2 INVESTIGACION

RESPONSABILIDAD RESULTADO DEL

FECHA

INSTITUCION TITULO DEL PROYECTO EN EL PROYECTO PROYECTO DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
4.3 EXTENSION UNIVERSITARIA
3 FECHA
INSTITUCION NATURALEZA DE LA ACTIVIDAD NOMBRE DE LA ACTIVIDAD DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
PTS—_USB INVESTIGACION Y DESARROLLO DE PROTESIS INTELIGENTE 15 | 02 | 08 | - _ _

DESARROLLO

PARA AMPUTADOS TRANFEMORALES
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4.4 ACADEMICO-ADMINISTRATIVAS
) FECHA
INSTITUCION CARGO DESDE HASTA No DE FOLIO OBSERVACIONES
D M A D M A
4.5 TRABAJOS DIRIGIDOS (TESIS, PASANTIAS, ETC)
NIVEL NOMBRE DEL TRABAJO NOMBRE DE LOS ESTUDIANTES FECHA No DE FOLIO
“Disefio de un dispositivo automatizado para adquisicion Alejandro Martinez
Pregrado de imagenes panoramicas de alto rango dindmico” 21/12/2008
Desarrollo de herramienta gréafica para disefio de Gabriela Serrano
soluciones de Conectividad y cableado en sistemas de
Pregrado control automatizado y Configuracion de interfaz hombre 03/12/2008
maquina para la operacion de planta
Termica de generacion de energia electrica.
Implementacién de un controlador pid de bajo nivel, para Pedro Solorzano
Pregado el control transversal en vehiculos autbnomos 12/12/2008
Disefio de la arquitectura del software de validaciéon de Natalia Alarcén Camacho
Pregrado un transceptor y disefio de su implementacion 08/12/2008
T
T
T
T
[
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5. EJERCICIO PROFESIONAL
) FECHA
INSTITUCION CARGO ACTIVIDAD DESDE HASTA No DE FOLIO
D M A D M A
6. PARTICIPACION EN CONGRESOS, SEMINARIOS, SIMPOSIOS, ETC.
6.1 CON PRESENTACION DE PONENCIAS, TRABAJOS, ETC.
NOMBRE DEL EVENTO TITULO DEL TRABAJO LUGAR = FE;HA ~— No DE FOLIO
International Workshop on Robot Vision Based Dynamic Velocity Field Generation for Mobile
Motion and Control (RoMoCo '07) Robots Bukowy Dworek 11106 07
9th International Conference on “ . .
Climbing and Walking Robots. ACpg W'gg&féigg?ﬁ a:(l; gg{tﬁ Statically Singapore, Singapur 22 | 06 | 07
CLAWAR 2007 P
9™ International Conference on . . i . . . .
Artificial Intelligence and Soft Coordinated Navigation using Dynamically Varying Velocity Zakopane, Polonia 24 | 06 | 08

Computing ICAISC 2008

Fields”
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6.2 ASISTENCIA SIN PRESENTACION DE PONENCIAS

NOMBRE DEL EVENTO

LUGAR

FECHA

No DE FOLIO

7. PREMIOS Y DISTINCIONES

INSTITUCION

NOMBRE DEL PREMIO

MOTIVO DEL PREMIO

FECHA

No DE FOLIO
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8. PUBLICACIONES
8.1 PUBLICACIONES ARBITRADAS DERIVADAS DIRECTAMENTE DE LOS TRABAJOS DE GRADO Y POSTGRADO
TITULO DEL TRABAJO AUTORES, REFERENCIA BIBLIOGRAFICA Y FECHA No DE FOLIO

A Cpg With Force Feedback For A Statically
Stable Quadruped Gait

José Cappelletto, Pablo Estévez Castillo, Gerardo Fernandez — Lopez y Juan C.
Grieco. Proceedings CLAWAR 2007, Singapore, Singapore, 2007.

Gait Synthesis in Legged Robot Locomation using a CPG-
Based Model.

J. Cappelletto, P. Estévez, J. C. Grieco, W. Medina & G. Fernandez.

Capitulo 14 del libro “Bioinspiration and Robotics: Walking and Climbing Robots”, I-
Tech Education and Publishing, ISBN 978-3-902613-15-8, Septiembre 2007, pp.
227—246. Viena, Austria.

8.2 PUBLICACIONES ARBITRADAS NO DERIVADAS DIRECTAMENTE DE LOS TRABAJOS DE GRADO

TITULO DEL TRABAJO

AUTORES, REFERENCIA BIBLIOGRAFICA Y FECHA

No DE FOLIO

Vision Based Dynamic Velocity Field
Generation for Mobile Robots

W. Medina-Melendez, L. Fermin, J. Cappelletto, C. Murrugarra, G.
Fernandez-Lopez, and J. C. Grieco. Proceedings Romoco 2007. Poznan, Polonia

Object Recognition for Obstacles-Free Trajectories Applied
to Navigation Control.

W. Medina-Meléndez; L. Fermin, J. Cappelletto; P. Estévez; G. Fernandez-Lépez y
J. C. Grieco. Capitulo 20 del libro “Vision Systems Applications”, I-Tech Education

and Publishing, ISBN 978-3-902613-01-1, Junio 2007, pp. 361—386. Viena, Austria.

“Coordinated Navigation using Dynamically Varying Velocity
Fields”

P. Estevez, J. Cappelletto, R. Acufia, F. Alvarez, G. Fernandez-Lopez. En
“Computational Intelligence: Methods And Applications”. EXIT Publisher. Warsaw,
Polonia. pp.353-364, Junio 2008

Uso De Un Convertidor Frecuencia Voltaje Como
Controlador De Fase En
Microscopia Interferencial Por Desplazamiento De Fase

Jesus Gonzélez-Laprea, José Cappelletto, Luis Rodriguez, Rafael Escalona. Il
Congreso Andino del Caribe en Optica y sus Aplicaciones. Noviembre 2008
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8.3 PUBLICACIONES NO ARBITRADAS (PRE-PUBLICACIONES, DIVULGACIONES, ETC.)

TITULO DEL TRABAJO

AUTORES, REFERENCIA BIBLIOGRAFICA Y FECHA

No DE FOLIO
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INFORMACION CONTENIDA:
FECHA
DESDE HASTA No DE FOLIO
M A D M A
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